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CSN EN 50383 (36 7906) Zakladni norma pro vypoéet a méfeni intenzity elektromagnetického pole a SAR
pfi vystaveni ¢lovéka zakladnovym stanicim a pevhym koncovym stanicim pro bezdratové telekomuni-
kacni systémy (110 MHz az 40 GHz) z Cervence 2011 se opravuje takto:

Z duvodu chybného éislovani je treba celou kapitolu 6 precislovat.

Upozorriujeme, Ze obsah kapitoly 6 nebyl modifikovan.
Cela kapitola 6 se nahrazuje takto:

6 Méreni elektromagnetického pole

6.1 Uvod

Tato kapitola popisuje méfici postupy, které se smi v mistech vySetfovani pouzivat pro posuzovani slozek elek-
tromagnetického pole (E a H a tudizZ hustoty zafivého toku) vyzafovanych anténami.

Méreni pole mlze byt zajiSténo bud snimanim plochy, nebo snimanim objemu.

Metody se maji pouzivat k pfimému nebo nepfimému mérfeni intenzity E-pole nebo H-pole, k odvozeni rozlozeni
pole pfi daném vstupnim vykonu a kmitoctu.

6.2 Metoda snimani plochy

6.2.1 Uvod

Metody pro provadéni snimani plochy mohou byt, ale nejsou omezeny na vzdalené pole, smluveny dosah a rovinné,
valcové nebo sférické blizké pole, pokud je metodika pfesné definovana a jsou splnéna kritéria nejistoty (pfilohy B a E).

6.2.2 Metoda sférického snimani

Ke stanoveni parametr pro modelovani souboru izotropnich zdroju na ploSe koule, které vytvofi v bodé vySetfovani
stejné pole jako zkousené zafizeni, se provadi méfeni amplitudy elektrického pole, faze a polarizace v dostate¢ném
poctu bodl na plose koule obklopujici zkousené zafizeni. Aby to platilo, musi snimana kulova plocha obsahovat
veSkerou vyznamnou energii, ktera je vyzafovana ze zkouSeného zafizeni. Parametry tohoto souboru izotropnich
zaricl jsou pak pouzivany pro vypocet pole pozadovaného pro stanoveni hranice shody v bodech vySetfovani.

Z&kladni kroky jsou shrnuty v obrazku 2.NP1

NP1 NARODNI POZNAMKA 1V anglickém originalu opravy je v celé kapitole 6 uvedeno chybné &islovani obrazkd, které
zacCina obrazkem 1. Takové &islovani nenavazuje na obrazek 1 uvedeny v kapitole 5 a na obrazky 9 az 15 uvedené
v kapitolach 7 az 9. V €eském prekladu opravy je v souladu s francouzskym originalem opravy uvedeno spravné Cislovani
obrazk, véetné Ciselnych odkazll na obrazky, které jsou uvedeny v textu.
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Start

A

Urci se poloméry snimani & uhly sférického vzorkovani, sestavi se zkuSebni zafizeni
(6.2.2)

v

Zméfi se faze & amplituda a polarizace signald EUT na kulové plose o poloméru Rmes.
(6.2.3)

\ 4

Stanovi se parametry ekvivalentnich izotropnich zafict na kulové plo$e o poloméru Rmes a uréi se
E/H v bodé vySetfovani s normovanim na prislusnou vykonovou Uroveri (Urovné) EUT
(6.2.4)

\4

Posoudi se nejistota
(6.2.5)

!

Vyhodnoti se hodnota pole v bodé vySetfovani
obrazek 1

Obrazek 2 — Prehled metodiky snimani plochy™"?

6.2.2.1 Méfrici vybaveni

6.2.2.1.1 Obecny popis

Snimani plochy sestava ze zkoudeného zafizeni (EUT) pfipevnéného na azimutalni polohovaci zafizeni a sondy
(sond) pfipevnéné (pfipevnénych) na konstrukci podpéry ve vzdalenosti Rn.s od EUT. Tato metoda vyZaduje
moznost méfeni fazového Uhlu signalu. Pro detekci je nutna bud jedna sonda s mechanickym pohybem podél
konstrukce, nebo jedna sada sond pfepinanych elektronicky za u¢elem vytvofeni uhlového elevaéniho snimani
elektromagnetickych poli.

Alternativné je mozné EUT pifesunovat do raznych elevaénich Uhlt pomoci pfidavného elevaéniho polohovaciho
zafizeni.

Systém pro méreni blizkého pole antény musi byt uspofadan v souladu s obrazkem 3.

NP2 NARODNi POZNAMKA 2V anglickém originalu opravy je v poslednim poli diagramu na obrazcich 1 a 6 uveden chybny

odkaz na diagram 5.1. Spravny odkaz je na obrazek 1.
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| Zesilovag | |R|’zen|' polohy | |POIohovaci systém sondy” Vektor. pfijima¢ |
4 h

Syntetizér

Zl'ikévé'nl'dat ]
Obrazek 3 — Blokové schéma systému pro méreni v blizké oblasti antény

Je pozadovano nasledujici vybaveni:

— bezodrazova komora;

— elektrickd sonda (elektrické sondy) (anténa (antény));
— podpérna konstrukce sondy (sond);

— nosna konstrukce;

— vektorovy pfijimac;

— syntetizér a zesilovac (zesilovacde);

— polohovaci systém sondy nebo pfepinaci systém sady sond;

systém polohovani EUT.

Méfici vybaveni umisténé v bezodrazové komofe je fizeno poCitatem. Pocita¢ musi byt umistén tak, aby neovlivioval
méfeni.

Zkouska musi byt provedena s vyuzitim snimacich antén umoznujicich méfeni elektrického pole. Pfi méreni
rozlozeni elektrického pole na kulové ploSe kolem EUT musi mit snimaci antény pfesnou polohu.

Méfeni musi byt provedeno s minimem odraz( od okolniho prostfedi, aby se napodobily podminky volného
prostoru.

6.2.2.1.2 Vybaveni pro snimani: pozadavky na polohovani a orientaci

6.2.2.1.2.1 Obecna kritéria

Mé&Fici systém musi byt schopen zajistit snimani na stanovené kulové ploSe ve zkuSebnim prostfedi. Pro ziskani
dostacujicich dat pozadovanych v kombinaci s rozliSenim a pfesnosti potfebnych pro nasledné zpracovani:

— polomér Rnes mezi referenénim bodem EUT (0, 0, 0) a sondou (sondami) musi byt v kazdém z méficich bodu
vybran tak, aby splfioval kritéria pro polomér (viz 6.2.2.1.2.2) a musi byt stanoven v rdmci A/72 m, {j. s pfesnosti
fazového uhlu lepSi nez 5 stupnl (viz citace kapitola B.3);

— meéfici systém musi byt schopen provadét méreni v kazdych &6 elevace a 6@ azimutu, aby bylo spinéno
kritérium vzorkovani, které je definovano v 6.2.2.1.2.3, s uhlovou pfesnosti lepsi nez 0,5 stupné.

Vzorkovani celé kulové plochy se dosahne otatenim EUT nebo konstrukce podpéry sondy (sond). Nékolik typu
polohovacich systému je navrzeno v pfiloze B.
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6.2.2.1.2.2 Kiritéria pro polomér

Vzdalenost Rnes mezi referenénim bodem EUT v pocatku otaceni a méfici sondou (méficimi sondami) musi byt

vétsSi nez:

—  Rnmin za u€elem minimalizace dopadu z nezafivych blizkych oblasti, kde R, zavisi na maximalnim rozméru
EUT a vinové délce A, viz obrazek 4; a

— vzdalenost pozadovana k zaji$téni toho, aby sondy a méfici vybaveni pracovaly v ramci jejich kalibrovaného
rozsahu pro vykonové podminky EUT.

Referenéni bod
EUT

Referenéni bod
EUT

Kdea> A4 Rnn=a+ 4 Kde a< A, Rmin =24

Kde
a = minimalni polomér koule (se stfedem v referenénim bodu), ktera obklopuje EUT.

Obrazek 4 — Omezeni minimalniho poloméru

6.2.2.1.2.3 Kritérium vzorkovani

Kritérium vzorkovani (také obvykle nazyvané Nyquistovo kritérium) vyzaduje na kouli obklopujici EUT s polo-
mérem Rpes maximalni uhlovy odstup méficich bodu 4/2.

Uhly 8@ (azimut) a 56 (elevace) mezi sousednimi méfenimi zavisi na systému, ale musi vyhovovat omezenim
uvedenym na obrazku 5.

<
2Rmes

Obrazek 5 — Maximalni ahlové omezeni vzorkovaciho prostoru



CSN EN 50383 ed. 2/Opr. 1

6.2.2.1.2.4 Omezeni rozmért EUT pro urcity mérici systém

Je dan polomér R, ktery se rovna konstantni vzdalenosti mezi stfedem otaceni EUT a sondou (sondami),
a pocet N stejné vzdalenych vzorkovacich bodu pfi elevaci nebo azimutu; kazdé z vySe uvedenych kritérii vede
k maximalnimu rozméru zkousSeného zarizeni Dyay:

Doax < 2(Ries —4) kde Dpax = 2a (viz obrazek 4)
a
Do < 2,1(ﬂ -~ 1}
2n

V zavislosti na pracovnim kmitoctu bude maximalni rozmér omezen vétSim ohrani€enim z obou kritérii (tj. prvni
kritéria na niz8ich kmitoCtech a druha kritéria na vys8ich kmitoctech).

6.2.2.1.3 Méfici sonda

Sonda nebo sada sond musi byt navrzena a dimenzovana tak, aby nerusila elektromagneticka pole generovana EUT.
Zisk sondy (sond) musi byt kalibrovan s nejistotou méfeni mensi nez £0,5 dB.

Sonda musi byt vybavena pro ortogonalni polarizaci s kfizovym utlumem lepSim nez 30 dB. Jinak muze druhé
snimani se sondou oto¢enou o 90 stupnu detekovat kfizové hodnoty.

Obvykle se pouzivaji oteviené konce vinovodu (OEW) nebo zkfizené dipdly, protoze maji pfesné stanovenou
vyzarovaci charakteristiku a maly vliv na EUT.
6.2.2.1.4 Podpérna konstrukce

Anténa musi byt pfipevnéna na dielektricky drzak upevnény na polohovacim systému. Drzak musi byt zhotoven
z materialu (materiald) s nizkou konduktivitou a nizkou relativni permitivitou: tan(d) < 0,05 a & < 5.

Alternativné je pfipustné anténu pfipevnit na stozar z kovové trubky, pokud je to obvykla provozni situace antény.
Pokud situace upevnéni neni ekvivalentni volnému prostoru, musi to byt zdokumentovano ve vysledcich méfeni.

Anténa musi byt pfipevnéna tak, aby referencni bod (0, 0, 0) byl ve stfedu koule.

6.2.2.1.5 Vektorovy prijimacé

Dynamicky rozsah musi byt vétsi nez 90 dB. Pro minimalizaci vnéjSiho ruseni se preferuje systém fazového zavésu
(PLL). Prijimac musi byt schopen méfit velikost a fazi v kazdém bodé detekce.

6.2.2.2 Bezodrazova komora

V misté, kde jsou provadéna méreni, nesmi Uroven naruseni vlivem odrazl a/nebo Sumu prekraCovat vzhledem
k dopadajicimu poli =30 dB.

Pokud neni pouzivan systém PLL, musi byt dtlum stinénim krytu bezodrazové komory na méfenych kmito¢tech
lepSi nez 50 dB.

Rozméry a materialy krytu bezodrazové komory musi byt posuzovany s cilem minimalizace urovné naruSeni
vlivem odrazui. Metodika hodnoceni odrazivosti komory je uvedena v kapitole B.3.

Teplota okoli musi byt v rozsahu od 10 °C do 30 °C a nesmi se béhem zkouSky ménit o vice nez +5 °C.
6.2.2.3 Mérici protokol

6.2.2.3.1 Kalibrace zkuSebniho zafizeni

Musi byt provedeny &tyfi kalibrace sférického zkusebniho zafizeni v blizkém poli:
— kalibrace polarizace;

— kalibrace amplitudy a faze (homogennost sondy (sond));

— kalibrace zisku;

— hodnoceni elektrického Sumu.

MéfFici vybaveni musi byt kalibrovano jako kompletni systém na vhodnych kmitoétech v souladu s metodikou
definovanou v pfiloze B. Kalibracni pokyny jsou uvedeny v kapitole B.6.
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6.2.2.3.2 Provadéna zkouska

Musi byt provedena zkouska pfi konstantnim vykonu pfizplsobeném rozsahu detekce méficiho zafizeni.

Pfi nasledném zpracovani se odvodi vysledky pro pozadované hodnoty vstupniho vykonu.

V pfipadé viceucelovych a vicepasmovych zkouSenych zafizeni musi byt vSechny pfedchozi zkouSky provedeny
v kazdém pracovnim vysilacim pasmu (viz 5.2).

6.2.2.3.3 Obecné pozadavky na zkousené zarizeni (EUT)

Pro stanoveni parametrd elektromagnetického pole EUT musi byt pouZito ploSné snimani. EUT musi byt napajeno
na kmitoctech srovnatelnych s obvyklymi uspofadanimi. Je pfipustné, aby radiovy vysila¢ dodavajici vstupni vykon
do EUT byl nahrazen generatorem. Normovani vykonu je pfedmétem dodate€¢ného zpracovani uvedeného v 6.2.2.4.

V pfipadé zakladnové stanice s integrovanou anténou musi byt zvlastni péce vénovana systému fazového zavésu.
6.2.2.3.4 Postup méreni

6.2.2.3.4.1 Zakladni usporadani zkousky
Zakladni uspofadani zkousky odpovida pocateénimu uhlu @ = @, (azimut).

thové snimani 6 (elevace) musi zacinat v jednom z okraji kruhové drahy a musi se zvySovat o hodnotu 36.
Uhlové snimani v elevaci musi byt provedeno podél celé kruhové drahy.

V kazdé poloze sondy (sond) 6 = 6_; + 88 musi byt zaznamenan pfijimany nebo vysilany signal.

Zakladni uspofadani zkousky se opakuje po kazdém azimutalnim pFirdstku 6 @.

6.2.2.3.4.2 Postup pred zkouskou

Zkontroluje se, zda detekéni sonda (sondy) mize (mohou) pfijimat urovné vykonu vyzafované béhem mérfeni.
Zkalibruje se zisk elektrické a/nebo magnetické sondy (sond). Alternativnhé se potvrdi, Zze absolutni hodnoty
elektromagnetickych poli mohou byt odvozeny z dat naméfenych pres celou kouli.

Zkontroluji se kmitoCty pro méfeni. Jsou pozadovany minimalné 3 kmitocty: Fc, Frnin @ Frnax, kde:

F. stfedni kmitocet;
Fonin dolni mezni kmitocet;
Frnax horni mezni kmitocet.

Zkontroluje se hodnota 8@, Pnay, 06, bhin, Gmaxs Rmes, kde:

oD azimutalni pFirastek;

Drnax maximalni hodnota Uhlu azimutu od reference;
50 elevacni prirlstek;

Onin dolni mezni Uhel na kruhové elevaéni draze;
Onax horni mezni Uhel na kruhové elevaéni draze;

polomér snimani v elevaci;

me:

12

R
Dinax nejvétsi rozmér EUT (= 2a, obrazek 4);
A vinova délka.

Potvrdi se, ze celkovy pfispévek interferujicich a odrazenych signalt je vzhledem k dopadajicimu signalu nizsi
nez —-30 dB.

6.2.2.3.4.3 Postup zkousky

— Potvrdi se spravna €innost sondy (sond), méficiho systému a vybaveni.

— EUT se pfipevni v méficim usporadani.

— EUT se nastavi na optimalni vystupni vykon, na pozadovaném kmitoc¢tu a v pozadovanych pracovnich rezimech.

— Umisti se (nebo nastavi) sonda (sondy) do po¢ate&niho méficiho mista.
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— Provede se pocatec¢ni elevacni snimani v referenéni azimutalni poloze a data se ulozi.

— Zjisténa amplituda a faze elektromagnetickych poli pfi obou polarizacich musi byt vyjadfena v soustavé SI
(Mezinarodni soustava jednotek, V/m pro elektrické pole a A/m pro magnetické pole). Pfi kazdém pfevodu
musi byt pouzity vhodné faktory vyplyvajici z kalibrace.

— Zméfi se a stanovi se rozlozeni elektromagnetickych poli.

— EUT nebo sonda (sondy) jsou posouvany o Uhlovy pfirlistek v azimutu A@ postupné kolem svislé osy, ktera
se také shoduje s osou soumérnosti snimané koule.

— Opakuje se méfeni elektromagnetickych poli az do & = @, (kde @ = @,_1 + 5D, kde imin = 1).

— Po méfenich se provede znovu koncové elevaéni snimani v referenéni azimutalni poloze a data se porovnaji
s pocCate¢nim elevacnim snimanim. Ovéfi se, Ze pii nejvysSich Urovnich se koncové hodnoty nelisi od pocatecnich
hodnot o vice 5 % (vliv odchylky zplsobené obklopujicim vybavenim a prostfedim).

— Je-li odchylka vétsi nez 5 %, méfeni se zopakuje.
6.2.2.4 Nasledné zpracovani

6.2.2.4.1 Obecné

Hodnoty elektromagnetického pole musi byt ziskany pouzitim techniky nasledného zpracovani souboru dat ze
zmérené blizké oblasti pole (viz kapitoly B.4 a B.5).

6.2.2.4.2 Urcovani hodnot elektromagnetického pole vné snimané plochy

Elektromagneticka pole EUT musi byt modelovana nékolika izotropnimi zdroji, které vyzafuji ze snimané plochy.
V bodé vySetfovani je vektorovy soucet poli vyzafovanych témito zdroji stejny jako v pfipadé EUT. Vstupni veli¢inou
k tomuto modelu je tangencialni elektromagnetické pole zméfené na ploSe obklopujici EUT. V bodech vySetfovani
vné snimané plochy EUT musi byt hodnoty elektromagnetického pole vypocitany, jak je popsano v kapitole B.4.

6.2.2.4.3 Urcovani hodnot elektromagnetického pole uvniti snimané plochy

V bodech vySetfovani uvnitf prostoru vymezeného snimanou plochou, ale vné minimalni koule obklopujici EUT,
se hodnoty elektromagnetického pole musi vypoditat (viz kapitoly B.4 a B.5).

6.2.2.4.4 Normovani méreni k danému vstupnimu vykonu

Vypocitané E-pole (resp. H-pole) E, (resp. H,) je zjiSténo pro dany vstupni vykon P,. Protoze E pole (resp. H pole) je
umeérné druhé odmocniné vstupniho vykonu, je E-pole (H-pole) E (resp. H) pfi jiném vstupnim vykonu P dano:

V PO v PO

Pokud je v jednom nebo ve vice pasmech pFipustny provoz na nékolika kmitoCtech sou€asné, musi se pouzit
linearni normovani hodnot E?, H* a S v kazdém pasmu oddélené podle poétu vykonové shodnych vysilacich
kmitoc¢td v kazdém pasmu.

6.2.2.5 Odhad nejistoty

6.2.2.5.1 Obecné pozadavky

Posouzeni nejistoty méfeni hodnot elektromagnetickych poli musi byt zaloZzeno na obecnych pravidlech uvedenych
v ISO/IEC Guide 98-3. Musi byt pouzito hodnoceni standardni nejistoty typu A, jakoz i typu B.

Pfi provadéni analyzy typu A musi byt standardni nejistota (u;)) odvozena z odhadu statistickych pozorovani.
P¥i provadéni analyzy typu B vychazi u; z horni meze (a.) a doIni meze (a-) posuzované veli€iny v zavislosti na
zakonu rozdéleni pravdépodobnosti, ktery definuje a = (a. — a_)/2, pak:

— Za&kon rovnomérného (obdélnikového) rozdéleni: u; = a/\/g
— Z&kon trojuhelnikového rozdéleni: u; = a/\/g
— Zakon normalniho rozdéleni: u; = %, kde k je koeficient rozsifeni
— Zakon rozdéleni tvaru U (nesoumérné): u; = a/\/E

8
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6.2.2.5.2 Slozky prispivajici k nejistoté
6.2.2.5.2.1 Prispévek mériciho zafizeni

6.2.2.5.2.1.1 Kalibrace mériciho zarizeni

Protokol pro posouzeni citlivosti (nebo kalibrace) je uveden v pfiloze B v€etné pfistupu pro posouzeni nejistoty.
Nejistota citlivosti musi byt vyhodnocena za predpokladu normalniho rozdéleni pravdépodobnosti.

6.2.2.5.2.1.2 Linearita sondy

Linearita pfijimace a sondy musi byt posouzena podle protokolu definovaného v pfiloze B. K zajisténi linearity
musi byt provedena korekce. Nejistota je uvazovana po této korekci. Nejistota vlivem linearity musi byt stanovena
za pfedpokladu rovhomérného rozdéleni pravdépodobnosti.

6.2.2.5.2.1.3 Meéfrici zafizeni

Prispévek nejistoty od méficiho pfistroje (napfiklad vektorového pfijimace) se musi posoudit s ohledem na jeho
kalibra¢ni listy. Nejistota vlivem méficiho pfistroje musi byt hodnocena za pfedpokladu normalniho rozdéleni
pravdépodobnosti.

6.2.2.5.2.1.4 Elektricky Sum

Je to signal zjistény méficim systémem, i kdyz EUT nevysila. Zdroje téchto signall zahrnuji vysokofrekvencni
Sum (osvétlovaci systémy, snimaci systém, uzemnéni laboratorniho napajeciho zdroje atd.), elektrostatické vlivy
(pohyb sondy, lidska chlze, atd.) a dalsi vlivy (svétlo detekujici vlivy, teplota, atd.).

Urover $umu se musi urdit pomoci tfech snimani s odli$nym prib&hem pfi vypnutém vysokofrekvenéni zdroji nebo
s pohlcujici zatézi pfipojenou na vystup vysilace. V Zadném z hodnocenych bodl nesmi byt vzhledem k nejslabSimu
dopadajicimu poli, které je méfeno, pfekrocena uroveri =30 dB. Za této omezujici podminky se musi nejistota
vlivem Sumu zanedbat.

6.2.2.5.2.1.5 Integrac¢ni doba

Integracni doba nebude zavadét dalSi chybu, jestlize EUT vysila signal trvalé viny (CW). Tato nejistota zavisi na
parametrech signalu a musi byt vyhodnocena pied kazdym méfenim elektromagnetickych poli. Neni-li pouZit
signal trvalé viny, pak se zavadéna nejistota musi vzit v Uvahu pfi stanoveni celkové nejistoty. Nejistota vlivem
integra¢ni doby musi byt vyhodnocena za pfedpokladu normalniho rozdéleni pravdépodobnosti.

6.2.2.5.2.1.6 Prispévek vykonového retézce

Nepfizplisobeni ve vykonovém fetézci vede k nejistoté pfi hodnoceni vyzafovaného vykonu oproti vykonu zméfenému
méfidlem vykonu. Typicky pfipad vyhodnoceni této nejistoty, viz pfiloha B.

6.2.2.5.2.2 Prispévek mechanického omezeni

6.2.2.5.2.2.1 Mechanicka omezeni polohovaciho systému

Mechanicka omezeni polohovaciho systému predstavuji nejistotu méfeni elektromagnetického pole vlivem presnosti
a opakovatelnosti umisténi. Tyto parametry musi byt stanoveny s ohledem na specifikaci polohovaciho systému
a nejistota, kterou predstavuji, bude zanedbatelna, pokud specifikace vyhovuiji kritériim definovanym pro zafizeni.
6.2.2.5.2.2.2 Prizpusobeni mezi sondou a referenénimi body EUT

S vyuzitim tfech referencnich bod{i musi byt pfed kazdym snimanim ovéfeno vyrovnani polohy sondy a EUT.
6.2.2.5.2.3 Prispévek fyzikalnich parametrt

6.2.2.5.2.3.1 Odchylka vstupniho vykonu EUT, sondy, teploty a vihkosti

Odchylka zpusobena elektronikou EUT a méficim vybavenim, pravé tak jako teplotou a vihkosti, jsou kontrolovany
prvnim a poslednim krokem méficiho procesu definovaného v méficim postupu a vysledna chyba je mensi nez
15 %. Nejistota musi byt stanovena za pfedpokladu rovhomérného rozdéleni pravdépodobnosti.
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6.2.2.5.2.3.2 Naruseni prostiedim

NaruSeni prostfedim vyplyva z riznych pfispivajicich Cinitel(:

odrazem viny v laboratofi;
vlivem EUT a zafizeni pro nastaveni polohy sondy (sond);
vlivem kabel( a vybaveni;

urovni pozadi elektromagnetickych poli.

6.2.2.5.2.4 Prispévek nasledného zpracovani

Je to nejistota zplisobena vlivem nasledného zpracovani aplikovaného na zmérena data. Nasledné zpracovani
zahrnuje fadu matematickych operaci k transformaci elektromagnetickych poli zmé&fenych nad kulovou plochou
na elektromagneticka pole uvnitf nebo vné prostoru kolem antény.

Nejistota nasledného zpracovani zavisi na péti hlavnich chybovych pfispévcich:

chyba zplsobena konecnym uhlovym vzorkovanim (Nyquistova kritéria);

chyba zplsobena interpolaénim postupem, pokud byl pouzit (interpolace zméfenych dat ke zvétSeni rozliSeni
pfi vzorkovani);

chyba zpusobena korekci sondy (aproximace sondy dipolem);

chyba zpusobena kone€nym poctem soucinitel(l sférické vinové fady (SWEP) ponechanych pro zpétné Sifeni
(ofezani fady o nekone¢ném poctu ¢lenl);

chyby zavisejici na vzdalenosti zpétného Sifeni; teoreticky mize zpétné Sifeni probihat az do minimalni koule
obklopujici vyzafujici EUT, prakticky tato minimalni vzdalenost zavisi na poctu souciniteldl SWEP, které jsou
ponechany béhem procesu zpétného Sifeni.

Vysledna nejistota musi byt stanovena za pfedpokladu rovhomérného rozdéleni pravdépodobnosti.

6.2.2.5.3 Stanoveni nejistoty

6.2.2.5.3.1 Kombinovana a rozsSifena nejistota

Prispévky kazdé slozky nejistoty se musi zaznamenat s jejich oznagenim, rozdélenim pravdépodobnosti a sou€initelem
citlivosti, a hodnotou nejistoty. Vysledky musi byt zaznamenany ve formé dale uvedené tabulky. Kombinovana
nejistota musi pak byt stanovena podle nasledujiciho vzorce:

m
_ 2 .2
u, = Ec,-~u,-
i=1

kde c; je vahovy soucinitel (soucinitel citlivosti).

Rozsifena nejistota musi byt stanovena s pouzitim konfiden¢niho intervalu 95 %.
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Tabulka 2 — Stanoveni nejistoty”

Zdroje nejistoty Popis Hodnota Rozdéleni Délitel c¢i | Standardni
(¢lanek) nejistoty pravdépo- nejistota
% dobnosti %

Mérici vybaveni 6.2.2.5.2.1

Kalibrace Normalni 1nebok | 1
Linearita Rovnomérné ﬁ 1
Méfici zafizeni Normalni 1nebok | 1
Sum Normalni 1 1
Integrac¢ni doba Normalni 1 1
Vykonovy fetézec Normalni 1 1
Mechanicka omezeni 6.2.25.2.2

Polohovaci systém Rovnomérné ﬁ 1
PFizplsobeni mezi sondou a EUT Rovnomérné \/5 1
Fyzikalni parametry 6.2.2.5.2.3

ggfohti//”;yv\llzigirt)inlho vykonu EUT, sondy, Rovnomarné ﬁ 1
NarusSeni prostfedim Rovnomérné ﬁ 1
Nasledné zpracovani 6.2.2.5.2.4

Prispévek nasledného zpracovani Rovnomérné ﬁ 1

m
Kombinovana standardni nejistota U, = ’Zc,z -u?
i=1

RozsSifena nejistota
(konfidencni interval 95 %)

Normalni u, =196 u,

6.2.2.5.3.2 Maximalni rozsifena nejistota

Po normovani v ramci nasledného zpracovani nesmi rozsifena nejistota prekrocit 30 % hodnoty E-pole nebo
H-pole, pokud jsou hodnoty mezi 30 % a 200 % pfisluSnych mezi. Pro hodnoty E-pole a H-pole nizsi nez 30 %
pfislusnych mezi nesmi absolutni nejistota (odvozena z rozSifené nejistoty) prekrogit 30 % pfisluSnych mezi.

6.3 Metoda snimani objemu

6.3.1 Obecné

Pro stanoveni hranice shody se pfima méfeni elektrickych a magnetickych poli provadéji v dostate€ném poctu
bodu vySetfovani v prostoru obklopujicim EUT.

¥ NARODNI POZNAMKA 3V anglickém originalu opravy je v celé kapitole 6 uvedeno chybné &islovani tabulek, které zacina

tabulkou 1. Takové Cislovani nenavazuje na tabulku 1 uvedenou v kapitole 5 a na tabulky 4 az 6 uvedené v kapitolach 7 az 9.
V Ceském prekladu opravy je v souladu s francouzskym originalem opravy uvedeno spravné Cislovani tabulek, véetné Ciselnych
odkazu na tabulky, které jsou uvedeny v textu.
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Start

Sestavi se méfici zafizeni & upravi se prostfedi
(6.3.2)

A 4

Zaijisti se, aby méfici zafizeni bylo kalibrovano v jeho provoznim prostfedi
(6.3.3)

v

Zméfi se hodnoty E a H pole
(6.3.4)

Provede se nasledné zpracovani vysledkl pro stanoveni shody v bodech vysetfovani
(6.3.5)

A\ 4

Posoudi se nejistota
(6.3.6)

A

Vyhodnoti se hodnota pole v bodé vySetfovani
obrazek 1

Obrazek 6 — Schéma metodiky snimani objemu

6.3.2 Meérici vybaveni a zkuSebni prostredi

6.3.2.1 Obecny popis

Vybaveni pro snimani objemu se sklada z izotropni sondy a konstrukce pro upevnéni EUT a sondy umoznujici
3D pohyb mezi izotropni sondou a konstrukci, vSe je umisténo ve vhodném zkusebnim misté.

Je pfipustné pozadovat nasledujici vybaveni:

— bezodrazova komora nebo vhodné zku$ebni misto;

— elektricka a/nebo magneticka izotropni sonda;

— nosna konstrukce izotropni sondy;

— nosna konstrukce EUT;

— syntetizér a zesilovac (zesilovace);

— polohovaci systém izotropni sondy nebo pfepinaci systém pro sadu sond;
— polohovaci systém EUT;

— pfijimac¢ nebo jiné méfici zafizeni.

12
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K fizeni méficiho vybaveni se smi pouZivat poCita¢. ZkuSebni zafizeni musi byt umisténo tak, aby neovlivriovalo
mérfeni. Typické uspofadani systému pro méfeni v blizkém poli EUT je zndzornéno na obrazku 7.

— | v
| Zesilovac | | Rizeni polohyl |Systém polohovani sondy ” Meéfici zafizeni |
BTS | nebo

Obrazek 7 — Blokové schéma systému pro méfeni v blizké oblasti EUT

6.3.2.2 Snimaci zarizeni

Polohovaci systém, ktery podpira EUT a izotropni sondu, musi byt schopen snimat stanoveny objem ve zkuSebnim
prostfedi.

Vzorkovani stanoveného objemu se zajiStuje vzajemnymi pfestavenimi, posuvem a otacenim nosné konstrukce
sondy a EUT. Méfeni pak mlze byt provedeno jako soubor snimani po valcové, kulové nebo rovinné plose.

Presnost
Pfesnost nastaveni polohy hrotu sondy nad proméfovanou oblasti musi byt lepSi nez £0,5 cm.
Rozliseni odbéru vzorkd

Rozliseni odbéru vzorku je krok, s jakym je méfici systém schopen provadét méfeni. RozliSeni odbéru vzorku
musi byt /10 nebo méné.

Souradnicové systémy

Je pfipustné pouZivat alternativni soufadnicové systémy uvedené na obrazku 8.

Referencni osy jsou definovany:

— vzdalenosti X pfed anténou nebo uhly &= 90°, @ = 0° ve sférickém soufadnicovém systému;
— vzdalenosti Y stranou od antény nebo ¢ thlem v cylindrickém soufadnicovéem systému;

— vyskou Z vzhledem k ose antény nebo uhlem 6= 0° ve sférickém soufadnicovém systému.

Pocatek soufadnicového systému musi byt definovan napfiklad stfedem zadniho panelu v pfipadé panelovych
antén a stfedem antény v pfipadé vSesmérovych antén.

Z Za

Y

XV

Obrazek 8 — Cylindrické, kartézské a sférické souradnice definované vzhledem k EUT

13
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6.3.2.3 Méfrici zafizeni
Méfici zafizeni musi byt tvofeno izotropni sondou a méficim pfistrojem (napfiklad voltmetrem).
Izotropni sonda musi byt navrzena a mit takové rozméry, aby nenarusSovala elektromagneticka pole generovana EUT.

Meéfici zafizeni musi mit méfici rozsah slucitelny s RF arovnémi vykonu pouzivanymi pfi zkousce a s vyslednymi
poli v bodech pozorovani.

Je-li pouzivano typicky zafizeni pro méfeni E-pole:

— minimalni mez detekce musi byt mensi nez 3 V/m a maximalni mez detekce musi byt vétsi nez 200 V/m.
Je-li pouzivano typicky zafizeni pro méfeni H-pole:

— minimalni mez detekce musi byt mensi nez 0,03 A/m a maximalni mez detekce musi byt vy3si nez 0,6 A/m.
Linearita zafizeni pro méfeni E-pole a H-pole musi byt v méficim rozsahu v mezich 1 dB a izotropie méfeni
musi byt v mezich +1 dB.

6.3.2.4 Podpérna konstrukce EUT

Anténa musi byt pfipevnéna na dielektricky drzak pfipevnény na polohovacim systému. Drzak musi byt zhotoven
z materidlu (materialt) s nizkou konduktivitou a nizkou relativni permitivitou: tan(d) < 0,05 a < 5.

Alternativné smi byt anténa pfipevnéna na kovové podpére, jestlize je to obvykla provozni situace antény. Jestlize
poméry pfipevnéni nejsou ekvivalentni volnému prostoru, musi to byt dokumentovano ve vysledcich méfeni.
6.3.2.5 Podminky pro vstupni vykon

EUT musi byt napgjeno na kmitoc¢tu srovnatelném s obvyklymi usporadanimi. Radiovy vysila¢ dodavajici vstupni
vykon do EUT mUize byt nahrazen RF zdrojem, napfiklad generatorem nebo syntetizérem & zesilovatem. Normovani
vykonu se provadi pfi nasledném zpracovani podle 6.2.2.4.

Pro generovani urovné pole v rozsahu detekce méficiho zafizeni v nejvétSi méfici vzdalenosti musi byt k dispozici
dostate¢ny vykon.

Vykonovy fetézec je typicky sloZzen ze syntetizéru signalu se zesilovaem vykonu, odbocnice pfipojené k méfidiu
vykonu a kabelu k anténé.

Zdroj zkuSebniho signalu/systém zakladnové stanice musi byt provozovan v souladu s pokyny vyrobce, aby se
zabezpecdila stabilita RF vystupniho vykonu béhem zkuSebniho provozu. Aby se dosahlo tepelné rovnovahy,
muze to obvykle vyZzadovat, aby zdroj signalu/systém zakladnové stanice byl v €innosti s pozadovanym vystupnim
vykonem 1 hodinu pfed zahajenim zkousky.

Vykonovy fetézec musi byt peclivé posouzen, aby se provedl pfesny odhad vstupniho vykonu pfivadéného do
antény.
6.3.2.6 ZkuSebni prostor

ZkuSebni prostor se musi posoudit z dlivodu, aby se minimalizovala Uroven naruseni vlivem odraz( zafeni nebo
okolniho Sumu, ktera v kazdém bodé pozorovani nesmi vzhledem k dopadajicimu poli pfekracovat —25 dB.
Metoda hodnoceni odrazivosti zkuSebniho prostoru je uvedena v kapitole B.3.

Okolni teplota musi byt v rozsahu od 10 °C do 30 °C a nesmi se béhem zkousky ménit o vice nez £5 °C.
6.3.3 Kalibrace zkuSebniho zafizeni

6.3.3.1 Obecné

Méfici systém se musi kalibrovat na vhodnych kmito&tech jako celek. Pokyny pro kalibraci jsou navrzeny v kapitole B.2.

6.3.3.2 lzotropie

Sonda musi byt vystavena referencni viné pod proménnymi Uhly dopadd. Hemisféricka izotropie musi byt uréena
rotaci bud’ sondy, nebo polarizaci referen¢ni viny. Uhly dopadu se musi ménit od 90° (axialni smér) do 0° (smér
normaly) s krokem mensim nez 30°. Pro kazdy dopad musi byt sonda otacena v rozsahu 360° a s krokem menSim
nez 15°.
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6.3.3.3 Linearita

Posuzovani linearizujicich funkci se provadi ve volném prostoru rozmitanim vykonu v poZzadovaném rozsahu
detekce.

kfivky definované v linearnim intervalu. V linearnim intervalu se vykon musi zvySovat v krocich ne vétSich nez
1dB.

6.3.3.4 Meze detekce

Dolni mez detekce je definovana urovni Sumu plus 0,5 dB.

Horni mez detekce je definovana saturacni urovni minus 0,5 dB.

Dolni mez detekce je vztazena k urovni Sumu, kompenzaci a nesoumérnosti méficiho systému. Horni mez detekce
definuji saturacéni a dalSi nelinearni vlivy. Dolni mez a horni mez mohou byt posuzovany pfi riznych nastavenich.
Je definovana jako uroven, od které se odezva odchyluje od linearity o vice nez 0,5 dB. Ve skute&nych provoznich
podminkach méficiho systému muize byt dolni mez detekce zhorSena elektromagnetickym pozadim prostfedi.

6.3.4 Meérici protokol
6.3.4.1 Obecné

6.3.4.1.1 ZjednoduSena provozni kontrola
MéFici systém musi byt ovéfen tak, Ze se provede snimani kalibrovanou referenéni anténou, napfiklad dipolem.

Ve vzdaleném poli je kupfikladu pfipustné porovnavat méfeni s referenénim polem, které je dano vztahem pro
vzdalené pole:

J30PG _E _APG

E= H

R M, 69R
kde je
P vstupni vykon referenéni antény (W);
G zisk v hlavnim svazku referenéni antény;
R vzdalenost mezi sondou a referenéni anténou (m);
o impedance volného prostoru.

Pfi provozni kontrole musi byt pfipustna chyba niZsi nez 1 dB.

6.3.4.1.2 Obecné pozadavky na vzorkovani pfi snimani
Pro snimaci vzorkovani je pfipustné pouzivat rizné soufadnicové systémy (viz obrazek 8).

Uhlové orientace antény vzhledem k méficimu bodu musi byt stanovena v ramci 2 % jmenovité $itky svazku —3 dB
zkouSené antény v E roviné a H roviné podle toho, co je vhodné.

Mé&Feni nesmi byt provadéna v oblasti reaktan&niho blizkého pole EUT, pokud nelze prokazat, Ze zkresleni pole
vlivem vazby je niz8i nez 3 %.

PFi kartézském a cylindrickém snimani ve vzdalenostech X mensich nez 34 musi byt krok vzorkovani na ose Z
a Y (resp. ¢) mensi nez /2 a pak krat$i nez A.

PFi sférickych snimanich ve vzdalenostech R mensich nez 34, musi byt krok vzorkovacich thll &, 8 vybran tak,
aby nejmensi vzdalenost na kulové ploSe mezi sousednimi body vySetfovani byla mensi nez A/2 a pak byla
kratSi nez A.

6.3.4.2 Postup méreni

— EUT se pfipevni v uspofadani pro méreni.

— EUT se nastavi na optimalni vystupni vykon, na poZadovaném kmito€tu a pro poZzadované pracovni rezimy.

— Provede se pocatecni méfeni E-pole nebo H-pole v referenéni poloze P, blizko antény (ale dale nez 4/2)
a ulozi se data pro kontrolu odchylky vykonu.
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— Provede se 3D snimani kolem EUT v souladu s obecnymi pozadavky definovanymi v 6.3.4.1.2, aby se zjistilo
rozloZeni elektromagnetickych poli.

— Jako koneény krok pfi zkouSce se zopakuje méfeni E-pole nebo H-pole v referenéni poloze P,. Jestlize se
hodnota pole odchyluje od po¢ate€nich hodnot o vice nez 5 %, pak musi byt vykonovy fetézec zkontrolovan
a zkouSka zopakovana.

6.3.5 Nasledné zpracovani

6.3.5.1 Interpolace méreni

Hodnoceni E-pole nebo H-pole v mistech vySetfovani musi byt provedeno pfimym méfenim a/nebo interpolaci
mezi méficimi body.

6.3.5.2 Normovani méreni podle daného vstupniho vykonu

Zméfené E-pole (resp. H-pole), Eq (resp. Hp) je ziskano pfi daném vstupnim vykonu P,. ProtoZe E-pole (resp. H-pole)
je umérné druhé odmocniné vstupniho vykonu, je E-pole (H-pole) E (resp. H) pro jiny vykon P dano:

u PO v PO

Pokud je mozny provoz v jednom nebo vice pasmech pfi nékolika kmitoCtech sou€asné, musi byt normovani
hodnot E%, H* a S provedena linearné a v kazdém pasmu oddélené, podle poctu vysilacich kmitoctl v kazdém
pasmu.

6.3.6 Odhad nejistoty

6.3.6.1 Obecné pozadavky

Stanoveni nejistoty méfeni hodnot elektromagnetickych poli musi byt zaloZzeno na obecnych pravidlech uvedenych
v ISO/IEC Guide 98-3. Musi byt pouzito hodnoceni standardni nejistoty typu A, jakoz i typu B.

Pfi provadéni analyzy typu A musi byt standardni nejistota (u;) odvozena z odhadu statistickych pozorovani. P¥i
provadéni analyzy typu B vychazi u; z horni meze (a.) a dolni meze (a_) posuzované veli€iny v zavislosti na
zakonu rozdéleni pravdépodobnosti, ktery definuje a = (a. — a_)/2, pak:

— Zakon rovnomérného (obdélnikového) rozdéleni: u, = a/\/g
— Z&kon trojuhelnikového rozdéleni: u, = a/\/g
— Zakon normalniho rozdéleni: u, = %, kde k je koeficient rozSifeni
— Zakon rozdéleni tvaru U (nesoumérné): u; = a/\/E

6.3.6.2 Slozky prispivajici k nejistoté
6.3.6.2.1 Prispévek mériciho zafizeni

6.3.6.2.1.1 Kalibrace mériciho zafizeni

Protokol pro posouzeni citlivosti (nebo kalibrace) je uveden v pfiloze C v€etné pfistupu ke stanoveni nejistoty.
Nejistota citlivosti musi byt stanovena za pfedpokladu normalniho rozdéleni pravdépodobnosti.

6.3.6.2.1.2 lzotropie sondy

Hemisféricka izotropie sondy musi byt zméfena v souladu s protokolem definovanym v B.2.4. Nejistota vlivem
izotropie musi byt stanovena za pfedpokladu rovnomérného rozdéleni pravdépodobnosti.

6.3.6.2.1.3 Linearita sondy

Linearita pfijimace a sondy musi byt stanovena v souladu s protokolem definovanym v pfiloze B. K zajisténi
linearity musi byt provedena korekce. Nejistota je uvazovana po této korekci. Nejistota vlivem linearity musi byt
stanovena za pfedpokladu rovhomérného rozdéleni pravdépodobnosti.
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6.3.6.2.1.4 Hodnoty E-pole nebo H-pole vné méficiho rozsahu

Pokud jsou lokalni méfeni vné méficiho rozsahu méfidla, mohou byt zavadény chyby. Je-li uroven E-pole nebo
H-pole pod dolni mezi detekce méfidla, pak musi byt pouzita hodnota meze detekce. Je-li E-pole nebo H-pole
nad horni mezi méfidla, pak musi byt méfeni povazovano za neplatné.

Nejistota vlivem mezi detekce musi byt stanovena za predpokladu rovhomérného rozdéleni pravdépodobnosti.

6.3.6.2.1.5 Meérici zafizeni

PFispévek k nejistoté vlivem méficiho pfistroje musi byt stanoven s ohledem na jeho kalibragni list. Nejistota
vlivem méficiho pfistroje musi byt stanovena za pfedpokladu normalniho rozdéleni pravdépodobnosti.
6.3.6.2.1.6 Elektricky Sum

Je to signal zjistény méficim systémem, i kdyz EUT nevysila. Zdroje téchto signalt zahrnuji vysokofrekven&ni
Sum (osvétlovaci systémy, snimaci systém, uzemnéni laboratorniho napajeciho zdroje, atd.), elektrostatické vlivy
(pohyb sondy, lidska chlze, atd.) a dalsi vlivy (svétlo detekujici vlivy, teplota, atd.).

Uroven elektrického $umu musi byt uréena pomoci tfech snimani s odli$nym prib&hem pfi vypnutém vyso-
kofrekvenéni zdroji nebo s pohlcujici zatézi pfipojenou na vystup vysilaCe. V zadném z hodnocenych bod( nesmi

podminky se musi nejistota vlivem Sumu zanedbat.

6.3.6.2.1.7 Integrac¢ni doba

Integracni doba nesmi zavadét pfidavnou chybu, jestlize EUT vysila signal trvalé viny (CW). Tato nejistota zavisi
na parametrech signalu a musi byt stanovena pfed kazdym z méfeni elektromagnetickych poli. Neni-li pouzit
signal trvalé viny, pak zavedena nejistota musi byt vzata v Uvahu pfi stanoveni celkové nejistoty. Nejistota vlivem
integraéni doby musi byt stanovena za pfedpokladu normalniho rozdéleni pravdépodobnosti.

6.3.6.2.1.8 Prispévek vykonového fFetézce

NepfizpUsobeni ve vykonovém fetézci vede k nejistoté pfi hodnoceni vyzafovaného vykonu oproti vykonu zméfenému
méfidlem vykonu. Typicky pfipad posuzovani této nejistoty, viz pfiloha B.

6.3.6.2.2 Prispévek mechanického omezeni

6.3.6.2.2.1 Mechanicka omezeni polohovaciho systému

Mechanicka omezeni polohovaciho systému zavadéji nejistotu méfeni elektromagnetického pole zplsobenou
vlivem pfesnosti a opakovatelnosti umisténi. Tyto parametry musi byt stanoveny s ohledem na specifikace
polohovaciho systému. Nejistota vzdalenosti mezi méficim bodem a EUT se musi pfiCist pfimo ke vzdalenosti
shody a nebude mit Zadny dalSi podil ve vypoctech nejistoty.

6.3.6.2.2.2 PrizplGsobeni mezi sondou a referenénimi body EUT

Pomoci tfi referen¢nich bodl musi byt pfed kazdym snimanim ovéfeno uspofadani mezi polohou sondy a EUT.
6.3.6.2.3 Prispévek fyzikalnich parametru

6.3.6.2.3.1 Odchylka vstupniho vykonu EUT, sondy, teploty a vlhkosti

Odchylka zpUsobena elektronikou EUT a méficim vybavenim, pravé tak jako teplotou a vihkosti, jsou kontrolovany
prvnim a poslednim krokem méficiho procesu definovaného v méficim postupu a vysledna chyba je menSi nez
15 %. Nejistota byt musi byt stanovena za pfedpokladu rovnomérného rozdéleni pravdépodobnosti.

6.3.6.2.3.2 Naruseni prostiedim

Naruseni prostfedi vyplyva z rliznych pfispivajicich Cinitell:

— odrazem viny v laboratofi;

— vlivem nastaveni EUT a isotropické sondy;

— vlivem kabell a vybaveni;

— urovni pozadi elektromagnetickych poli.
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6.3.6.2.4 Prispévek nasledného zpracovani

6.3.6.2.4.1 Interpolace
Chyba zavedena algoritmy extrapolace a interpolace musi byt stanovena za pfedpokladu normalniho rozdéleni
pravdépodobnosti.

6.3.6.3 Stanoveni nejistoty

6.3.6.3.1 Kombinovana a rozsifena nejistota

Pfispévky kazdé slozky nejistoty musi byt zaznamenany s jejich oznacenim, rozdélenim pravdépodobnosti
a soucinitelem citlivosti a hodnotou nejistoty. Vysledky musi byt zaznamenany v tabulce (tabulka 3) dale uvedeného
tvaru. Kombinovana nejistota musi pak byt stanovena podle nasledujiciho vzorce:

m

2 2

Ug = zci “U;
P

kde c; je vahovy soucinitel (soucinitel citlivosti).

RozSifena nejistota musi byt stanovena s pouzitim konfidenéniho intervalu 95 %.

Tabulka 3 — Stanoveni nejistoty

Hodnota .
Popis nejistoty Rozdéleni Star]_dardnl
Zdroje nejistoty o ro EaH | pravdépo- | Délitel | ¢, | nejistota
(€lanek) p .
dobnosti %
%
Méfici vybaveni 6.3.6.2.1
Kalibrace Normalni | 1 nebo k | 1
|1zotropie Rovnomérné \/5 1
Linearita Rovnomémé \/5 1
Pole vné méficiho rozsahu Normaini \/5 1
Méfici zafizeni Normalni | 1 nebok | 1
Sum Normailni 1 1
Integraéni doba Normalni 1 1
Vykonovy fetézec Normalni 1 1
Mechanicka omezeni 6.3.6.2.2
Polohovaci systém Rovnomémé | /3 1
PFizplsobeni mezi sondou a EUT Rovnomérné \/5 1
Fyzikalni parametry 6.3.6.2.3
Odchylky vystupniho vykonu EUT, _—
sondy, teploty a vihkosti Rovnomémé ‘E 1
Narus$eni prostredim Rovnomémé \/5 1
m
Kombinovana standardni nejistota u, = Zc,z u?
i=1
RozsSifena nejistota
, . Normalni Ug =196 ug
(konfidenéni interval 95 %)
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6.3.6.3.2 Maximalni rozsifena nejistota

Po normovani v ramci nasledného zpracovani nesmi rozSifena nejistota prekrocit 30 % hodnoty E-pole nebo H-pole,
pokud jsou hodnoty mezi 30 % a 200 % pfisluSnych mezi. Pro hodnoty E-pole a H-pole nizsi nez 30 % pfislusnych
mezi nesmi absolutni nejistota (odvozena z rozsifené nejistoty) prekrocit 30 % pfisluSnych mezi.
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Upozorné&ni: Zmény a dopliky, jakoZ i zpravy o nové vydanych normach jsou uvefejiiovany ve Véstniku Uradu
pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkuSebnictvi.

VaSe nazory, podnéty a pfipominky tykajici se technickych norem a zajem o moznou ucast v procesech technické normalizace
ze zaslat na e-mailovou adresu info@unmz.cz
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